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‘N'
En el cuadrildtero articulado mostrado en la figura, hallar las
velocidades angulares de las barras 3 y 4 asi como las velocidades

lineales de los puntos C y D.
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= 12 cm

= U4E = 24 cm
= 15,24 cm
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= 210°

= =60 k rad/seg{cte)




DCL

Se realiza el dibujo sin
saturar de informacion la
Imagen.




VELOCIDAD
PTO. “A’

Se dibuja el vector de
Velocidad de entrada de
acuerdo a la escala
asumida para comenzar
el dibujo.




Se descompone el vector
de entrada y se traslada
la proyeccion




Hallamos Vb

Ahora se compone el
vector



Eje de
Desplazamiento
al Punto D

Se aplica el criterio desde
dos puntos de informacion
completa



Descomponer
Vectory
traslado de
proyeccion




Descomposicion
y traslado de la
otra proyeccion




Superponer
las
proyecciones
hasta hallar la
iIntercepcion




Se encuentra la
Vd




Determinacion
de las
caracteristicas
para el punto “C”




Determinacion
de V¢




Otra forma para
determinar Vc




Superponer las
proyecciones y |

generar el T
paralelogramo |




Determinacion
de V¢




Resultados

Ventaja Mecanica:
VM = 63.11/50
VM = 1.2622




